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一体化

智能化

免控制

高精度

测绘仪器装备的全新里程碑⸺全球首台一体化超站仪

一  体  式  智  能  超  站  仪

系列技术参数
距离测量（有合作目标）

单棱镜

精度
测量时间 精测0.3秒、跟踪0.1秒

±（2+2ppm•D）mm
反射片（60mmX60mm）

5000m
800m/1500m/2000m

测程*

免棱镜距离测量（无合作目标）
800m/1500m/2000m

精度
测量时间 0.3-3秒

±（3+2ppm•D）mm
测程 柯达灰（90%反射率）

角度测量
测角方式 绝对编码测角技术
码盘直径 79mm
最小读数 0.1″ /1″ /5″ 可选
精度 2″
探测方式 水平盘：对径      垂直盘：对径
望远镜
成像 正像
镜筒长度 154mm
物镜有效孔径 45mm

系统综合参数

水准器

气象修正 温度气压传感器自动改正

管水准器 30″/2mm
圆水准器 8′/2mm
激光对中器（光学对中器可选）
亮度调节 4级调节
激光器装载方式 直接装进竖轴，与竖轴同轴，对中更精准
GNSS测量性能
卫星跟踪 401通道数
 信号跟踪 BDS-2：B1、B2、B3       GPS：L1、L2C、L2P、L5        GLONASS：L1、L2       SBAS支持

GNSS特性
首次定位时间  冷启动<50s，热启动<45s
信号重捕 <3s
初始化时间 <15s（基线长小于5km）
初始化置信度 >99.9%
定位精度
标准单点定位 单频：H≤3m  V≤5m(1σ,PDOP≤4)
伪距差分 H:±0.5m  V:±1.0m

系统配置
操作系统 Android 6.0
处理器 MT6753
内存 RAM：3GB，ROM：32GB
GNSS K705高精度主板
数据通讯及传输
网络
蓝牙
WIFI
USB
麦克风/喇叭
接口

全网通
支持
支持
支持OTG
支持
USB-TypeC接口、TF卡座、SIM卡座：Micro-SIM

显示部分
屏幕类型
屏幕分辨率

TFT液晶屏
720*1280

机载电池
电源
电压
连续工作时间
充电

锂电池X3
8.4V
8-10小时
配座充

尺寸及重量
尺寸

重量（含电池）

175mmX235mmX410mm

6.6Kg

环境性能
防水防尘
工作温度

存储温度

IP55
-20℃～60℃

-30℃～70℃

*良好天气：阴天、微风、无雾、能见度约40km，D为实测距离，单位以毫米计。

静态差分 H:±(2.5ｍｍ＋1ppm•D)   V:±(5ｍｍ＋1ppm•D)
实时动态差分 H:±(10ｍｍ＋1ppm•D)   V:±(20ｍｍ＋1ppm•D)

棱镜常数修正 输入参数自动改正

放大倍率 30X
分辨率 3″

补偿器 双轴液体光电式电子补偿器（补偿范围：±4′、±6′ 可选，分辨率：1″）

最短对焦距离 1.4m

融 合     开 创 测 绘 装 备 智 能 时 代



通过二十余年积累的光电仪器生产制造经验，结合十多年RTK卫星定位产品研发实力，巧妙

地将全站仪与北斗RTK集成于一身；利用智能化操作系统的开放性，在测量控制软件功能上进行

创新，将全站仪和RTK的工作方法进行有机结合，改进了外业测量工作方法，并丰富测绘装备应

用场景。一体式智能超站仪创造了中国测绘仪器装备研发与制造的新高度。余 年 积 累

RTK 全站仪

南方一体式智能超站仪

集智能全站仪和GNSS系
统于一体，突破传统作业
模式，省时省力，适于任
何类型的作业。

硬件一体化
两套测量系统集成于一套
测量软件，操作便捷，快
速处理。

软件一体化
GNSS和全站仪测量模式
任意切换，两种测量模式
相辅相成，有效地弥补单
一测量设备的缺陷。

测量模式任意切换
两大测量系统功能集成于
一套测量软件，避免两大
独立系统之间数据互传的
过 程 ， 实 现 数 据 无 缝 对
接。

数据无缝对接
摆脱传统先控制后测量的
测量模式，实现免控制测
量，即用即测，降低对控
制点的依赖。

颠覆性的测量流程模式
结合GNSS测量模式，减
少误差积累的过程，提高
测量精度，在作业范围内
确保一致的高精度。

有效提高测量精度
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在测量工作前必需进行复杂棘手的控制测量，执行
先定向后测量的测量模式。 

免控制，即用即测

无误差积累，确保一贯高精度

无需引测，受环境干扰少

传统全站仪 超站仪
先控制，后测量

误差不断累积，精度难以保证

受通视条件干扰，无法避免引测

应用优势

坐标北 坐标北
P1

P2

A(x1 y1)

B(EB, NB,HB)

(EA, NA,HB)

P1(E1, N1,H1)

P1(E1, N1,H1)P2(E2, N2,H2)

B(x2 y2)

C(x3 y3)

P3

P1 P2

A(x1 y1)

B(x2 y2)

C(x3 y3) GNSS测量系统可直接测定超站仪架站位置，为超
站仪提供了控制，无需常规的控制点和导线测量。
实现无加密控制的即用即测作业模式，可先测量后
定向或一边测量一边定向。

测量计算基于上一个测点，每一个测量点计算会不
断累积前面测量点的测量误差。

在作业半径范围内，定位精度达到厘米级，不存在
误差积累，整个测区确保一致的高精度。

当遇到已知控制点在施工场外，障碍物遮挡，或控制点数量不足等情况下

需要利用两个已知控制点，满足通视条件下，引测
出目标控制点点位。

不受控制点和障碍物影响，顶空通视即可开始作业。

A

T1

T2

T3

T4

A

A

B

T1

T2

SA

SB α

C
C

T3

免控制先控制后测量

无误差积累

无需引测

误差积累

无法避免引测
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丰富的应用场景

任务：某省某村落实施房地一体化，对该村落进行地籍调查和房产调查。现在完成前期工作的基础上，
开展地籍测量和房屋测量工作，其中地籍测量包括控制测量、界址点测量、地籍图测绘和面积量算。

在合适的地方架设超站仪，GNSS定位采集架站点位置坐

标，通过便捷的定向方法后即可开始工作，全程免控制测量。在开

阔的位置可使用GNSS功能得到测站已知点，为自身提供控制；在

房屋密集隐蔽区可切换使用全站仪功能，高精度地测量界址点和

房角坐标，满足规范要求。

农村房地一体化权籍调查

超站仪方法
使用GNSS设备测定若干个控制点，将控制点坐标导入全站

仪中。在控制点上安置全站仪，以另一个控制点为定向点，再进行

宅基地界址点测量和房角测量。需要事先做控制或导线，而且受

控制点数量和位置影响，测量工作十分受限。

传统方法

免控制

架站次数少

高效作业

保证一贯的高精度

优点
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高精度 快速获得测站点位置信息 简化作业环节 多场景应用

GNSS系统       全站仪系统集成 GNSS定位采集降低对控制点的依赖



超站仪方法

任务：对多个小区进行燃气管道普查，除了摸清燃气管线走向、埋深、材质、管径外，现需要确定燃气管道精确的
三维坐标位置，完善隐患台账数据，补充隐患点坐标位置，为管道抢修抢险提供参考依据。

携带超站仪到测量现场，并在合适的位置架设 。超站仪

GNSS功能获取架站点位置，经过简便的定向工作后，即可利用超

站仪的光学部件全站仪功能开始精确地测定燃气管线明显点和

隐蔽点的三维坐标。一套设备完成位置定位工作，没有繁琐的数

据互传过程，全程无控制测量，便捷简单，高效作业。

丰富的应用场景

超站仪方法
考虑卫星信号会因高楼、树木遮挡等因素的影响，结合

GNSS设备和全站仪设备进行测量。利用GNSS设备获取已知控制

点坐标，再利用全站仪设备根据事先作出的控制点建站定向后实

施燃气管线测量工作。传统方法需要携带两套设备，而且难以便

捷的解决两大设备数据互通的过程，需要手动的往全站仪输入数

据，十分繁琐和麻烦。

传统方法

任务：需要对城市中的桥梁、道路、燃气井、路灯、消防栓、配电箱等要素进行采集。由于采集要素多沿着
城市高层建筑和树木分布，GNSS设备难以搜索空中卫星信号，限制了RTK流动站对市政设施的快速采
集。要素采集周围存在少量已知控制点资料，城市中运行着一个公用的GNSS参考站。

不受城市测量障碍和卫星信号缺失干扰，GNSS测量与全站

仪测量之间即时切换，连续混合作业，完全弥补了单纯使用GNSS

设备和传统全站仪的劣势，提高工作效益。无需做复杂的导线控

制，顶空通视可任意设站，快速测定市政设施点位和放样，更便

捷，更灵活，更省时省力。

在卫星信号缺失的要素采集区域，可以使用传统的全站仪，

利用两个已知控制点进行建站定向，可完成市政设施要素采集。

但是城市中难免有高楼、停放的车辆等障碍物遮挡视线，使得控

制点之间不能通视，需要布设许多导线。

传统方法

市政设施采集 燃气管网普查

免控制

高精度

简单易行

受干扰少

高效作业

优点
无需做导线

受环境干扰少

灵活高效

省时省力

一致的高精度

优点
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灵活多样的定向方法

方法一：单点定向 方法三：免控建站

方法二：任意定向

导线测量

道路放样

丰富的测量程序

P1(E1, N1,H1)

P2(E2, N2,H2)

坐标北

α

B A

βA

α：方位角
β：水平角

βB

P1点安置超站仪
GNSS测量系统
获取P1点坐标

输入已知点P2坐标

P1点安置超站仪
GNSS测量系统获

取P1点坐标

用未测定坐标且将
被使用的P2点进行

定向

在P1点完成所有观
测点及碎部点测量

P2点安置超站仪
GNSS测量系统获

取P2点坐标

超站仪重新计算
P1      P2坐标方位

角以及在P1测定的
碎部点坐标

用P1定向，在P2点
测量碎部点

瞄准P2点定向 测量/放样

P2(E2, N2,H2)P1(E1, N1,H1)

真北 真北

初始北

α

A

B

C

C

A

B

D
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在合适地方架设超
站仪，利用GNSS采

集获取架站点A坐标

开始碎部测量，同时
测量公共点C

到下一架站点B并
利用GNSS采集获

取坐标

继续碎部测量，同时
测量公共点C

最后利用软件“归
算”功能，将A、B两个
测站所测碎部点的

坐标进行校正

参考线放样


